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N
O que é o0 LIDAR?

* Definicao do LiDAR (Light Detection and Ranging)

E uma tecnologia avancada de sensoriamento remoto
amplamente utilizada em aplicacbes florestais e
diversas outras areas.

Essa tecnologia baseia-se na emissao de pulsos de luz
laser e na medicao do tempo que esses pulsos levam
para retornar apos atingirem um objeto ou superficie.

O resultado é a criacdo de modelos tridimensionais
altamente detalhados do ambiente circundante.



Quais sao os beneficio?

v'Precisdo Excepcional
v'Rapidez e Eficiéncia
v'N3o Destrutivo

v’ Auditavel




Satellite Remote Sensing
Region/Country/Continental/
Global Scale
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Aerial Systems

Laser Scanning
Multispectral Imagery
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Laser Scanning

Fonte: https://ieeexplore.ieee.org/document/9797818

Diferentes plataformas!

Cada plataforma oferece vantagens especificas
em termos de

* Escala;

* Resolucao;

* Aplicabilidade

A escolha da plataforma de LiDAR depende dos
objetivos da coleta de dados e das caracteristicas
da area a ser mapeada.
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Escaner de Mao (HLS)
Terrestre
300.000 pts/seg.
> 1.500 pts/m?
30 ha/dia

Escaner Drone (ULS)
Aerotransportado
240.000 pts/seg.
> 300 pts/m?

600 ha/dia
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N
Diferentes nuvem de pontos!

» Abordagem Baseada em Area

* (Area-Based Approach - ABA)

* Abordagem de Arvore Individual

 (Single Tree Approach - STA)
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